人工智能实验校建设—教学资源（机械手臂、开源教学机器人、全模态机器人、灵巧手）项目竞争性磋商公告
根据《中华人民共和国政府采购法》及相关法律、法规之规定，上海健生教育配置招标有限公司受委托，对人工智能实验校建设—教学资源（机械手臂、开源教学机器人、全模态机器人、灵巧手）项目进行竞争性磋商采购，特邀请合格的供应商参加磋商。
一、项目概况
1.项目名称：人工智能实验校建设—教学资源（机械手臂、开源教学机器人、全模态机器人、灵巧手）项目
2.项目编号：JSCS26100907-N128
3.预算金额：46.85万元
4.交货期：自合同签订之日起20个工作日内完成项目交付；免费质保期：1年。
5.项目地址：上海市徐汇区百色支路 35 号
6.项目概况：
	序号
	设备名称
	技术参数要求
	数量

	1
	机械手臂
	设备名称
	协作机械臂 
	1套

	
	
	自由度
	6
	

	
	
	额定负载
	不小于 3 kg
	

	
	
	最大工作半径
	不小于 590 mm
	

	
	
	臂展
	不小于 850 mm
	

	
	
	本体重量
	不大于 22 kg
	

	
	
	安装面直径
	安装法兰（底座）直径不大于 Ø150 mm
	

	
	
	重复定位精度
	不低于 ±0.05 mm
	

	
	
	最大工具速度
	末端最大线速度不小于 1.5 m/s
	

	
	
	平均功率
	典型工况平均功率不高于 250 W
	

	
	
	峰值功率
	峰值功率不低于 800 W
	

	
	
	工作环境温度
	0～50 ℃ 范围内可正常工作
	

	
	
	工作环境湿度
	不高于 90% 相对湿度（非冷凝）
	

	
	
	安装方式
	支持地面、倒装、壁挂等任意角度安装
	

	
	
	防护等级
	不低于 IP54
	

	
	
	编程与接口
	支持拖动示教/图形化编程，支持 ROS 及 Python、C++ 等主流开发接口
	

	
	
	配套资源
	含配套工作台，提供与设备配套的视觉/机器人教学课程资源
	

	2
	灵巧手
	设备名称
	多自由度仿生灵巧手（含配套数据手套）
	1套

	
	
	自由度
	不低于 6 个主动自由度，五指结构，拇指具备侧摆/对掌能力
	

	
	
	节拍
	单次抓握/手势动作完成时间不大于 1.5 s
	

	
	
	四指弯曲角度
	单指各关节弯曲角度可调，四指具备不少于 3 个弯曲关节且总弯曲行程不小于 240°
	

	
	
	拇指弯曲角度
	拇指具备不少于 2 个弯曲关节
	

	
	
	拇指侧摆角度
	拇指侧摆/对掌角度不小于 60°
	

	
	
	拇指最大抓握力
	指尖最大抓握力不小于 8 N
	

	
	
	四指最大抓握力
	四指指尖最大抓握力各不小于 8 N
	

	
	
	提拉载荷
	整手提拉载荷不小于 3 kg
	

	
	
	重量
	单手重量不大于 900 g
	

	
	
	传动方式
	采用电机减速传动（空心杯/无刷电机配合行星减速器、丝杆或连杆等），驱动集成于手部
	

	
	
	尺寸
	手掌及手指外形接近成人手尺寸，整体长度不大于 240 mm
	

	
	
	通讯协议
	支持 CAN/CAN FD、EtherCAT 或 RS-485 等标准工业总线通讯（至少一种）
	

	
	
	工作电压
	支持 24 V DC（±10%）或同等安全低压直流供电
	

	
	
	触觉反馈（选配）
	可选配指尖触觉/力反馈传感器，支持不少于 3 点动态力检测与力控
	

	
	
	开发接口
	提供 Python 及 ROS（或同等）开发接口，支持二次开发
	

	
	
	配套资源
	提供产品使用手册、教学视频及配套课程
	

	
	
	配套数据手套
	无线数据手套：采用不少于 9 个惯性传感单元覆盖五指及手背，内置九轴惯性测量，可实时捕捉手指与手掌姿态、支持五指分指及水平/垂直方向姿态输出；姿态解算频率不低于 100 Hz；支持快速校准（校准时间不大于 1 分钟）；配备无线数据收发器，即插即用；弹性织物、适配多种手型；具备动作捕捉、数据记录与遥操作示教功能，提供 SDK 及 ROS（或同等）接口用于动作映射遥操作；含手套、无线收发器及使用说明
	

	3
	开源教学机器人
	设备名称
	开源人形教学机器人（不限品牌，具备同等级功能即可）
	2套

	3
	开源教学机器人
	形态结构
	人形双足机器人，身高 35～42 cm，金属或高强度复合骨架搭配 PC/ABS 外壳
	2套

	3
	开源教学机器人
	自由度
	不低于 17 个自由度，采用总线伺服舵机
	2套

	3
	开源教学机器人
	主控平台
	开放式主控架构，采用主流 ARM 嵌入式主控板（如 Raspberry Pi 或同等级）配合运动控制 MCU
	2套

	3
	开源教学机器人
	处理器
	ARM 四核 Cortex-A53 1.2 GHz 或同等级及以上
	2套

	3
	开源教学机器人
	内存/存储
	内存不小于 1 GB，存储不小于 16 GB（可扩展）
	2套

	3
	开源教学机器人
	操作系统
	Linux（Raspbian），支持 ROS
	2套

	3
	开源教学机器人
	通信方式
	支持 Wi-Fi（802.11b/g/n 及以上）及蓝牙 4.0 及以上
	2套

	3
	开源教学机器人
	摄像头
	不低于 800 万像素高清摄像头，支持视频流传输
	2套

	3
	开源教学机器人
	视觉识别
	支持人脸检测/跟踪/识别，以及物体、手势、颜色识别等离线 AI 模型
	2套

	3
	开源教学机器人
	传感器
	内置九轴陀螺仪（三轴加速度+三轴陀螺仪+三轴地磁）及温度传感器
	2套

	3
	开源教学机器人
	语音能力
	单麦克风（支持回声消除、降噪）+立体声双喇叭，支持 ASR/TTS/NLP
	2套

	3
	开源教学机器人
	扩展接口
	提供不少于 4 个可扩展数字/模拟接口及不低于 40 PIN 的 GPIO，支持外接传感器
	2套

	3
	开源教学机器人
	编程方式
	支持图形化编程及 Python、C/C++、Java 中不少于三种文本语言编程
	2套

	3
	开源教学机器人
	调试接口
	提供 HDMI、USB 等接口，支持二次开发
	2套

	3
	开源教学机器人
	电池续航
	可充电锂电池不低于 2500 mAh，单次充满电典型工况连续运行不低于 1.5 小时
	2套

	3
	开源教学机器人
	工作电压
	DC 7.4～12 V 安全直流供电（配原装充电器）
	2套

	3
	开源教学机器人
	配套资源
	提供配套专业课程、API 开发文档及主流机器人仿真平台（Gazebo/Webots 等至少一种）支持
	2套

	4
	全模态机器人
	设备名称
	多形态（全模态）模块化人工智能教育机器人
	1套

	4
	全模态机器人
	形态能力
	模块化快拼设计，单套可拼搭不低于 7 种运动形态及 DIY 形态，支持免工具快速锁定
	1套

	4
	全模态机器人
	主控算力
	四核 Cortex-A55 1.8 GHz，搭载独立 NPU，AI 算力不低于 1 TOPS
	1套

	4
	全模态机器人
	内存/存储
	运行内存不小于 2 GB；存储不小于 32 GB
	1套

	4
	全模态机器人
	通信方式
	2.4G/5.8G 双频 Wi-Fi（802.11 a/b/g/n/ac）、蓝牙 5.0
	1套

	4
	全模态机器人
	摄像头
	彩色摄像头，支持 720P 视频，支持视觉识别
	1套

	4
	全模态机器人
	传感器
	三轴加速度计、三轴陀螺仪、三轴地磁及 ToF 测距传感器
	1套

	4
	全模态机器人
	执行器
	高速伺服电机不低于 4 个、关节伺服舵机不低于 8 个
	1套

	4
	全模态机器人
	麦克风
	三麦克风阵列，支持智能语音交互
	1套

	4
	全模态机器人
	运动速度
	最大运动速度不低于 150 cm/s
	1套

	4
	全模态机器人
	电池续航
	锂电池不低于 2500 mAh，单次充满电连续运行不低于 1.5 小时
	1套

	4
	全模态机器人
	运动模式
	支持跨越障碍、平衡控制、仿生运动、多机互联等多种运动模式
	1套

	4
	全模态机器人
	AI 算法
	内置语音识别、手势/颜色/姿态等视觉识别算法，支持多算法并行
	1套

	4
	全模态机器人
	扩展硬件
	支持外接 Micro:Bit、Arduino、树莓派等第三方开源硬件
	1套

	4
	全模态机器人
	扩展接口
	提供 USB、Type-C 及 GPIO 等扩展接口
	1套

	4
	全模态机器人
	编程方式
	提供图形化编程及 Python 编程，开放官方 SDK，支持二次开发
	1套

	4
	全模态机器人
	配套资源
	配套人工智能课程及同级机器人赛事/竞赛平台资源
	1套



（具体项目内容、采购要求，以竞争性磋商文件相应规定为准。）
二、合格的供应商必须具备以下条件：
1.符合《中华人民共和国政府采购法》第二十二条规定的供应商。
2.合格供应商必须提供下列资料（未提供的将被视作未实质性响应）：
（1）组织机构证明：企业营业执照（具有相应的经营范围）、税务登记证、组织机构代码证（如已经办理三证合一的投标人，则只需提供合并后的企业营业执照）。
（2）商业信誉：未被列入失信被执行人、重大税收违法案件当事人、政府采 购 严 重 违 法 失 信 行 为 记 录 名 单 ， 以 在 “ 信 用 中 国 ” 网 站（ www.creditchina.gov.cn）和中国政府采购网（www.ccgp.gov.cn）查询供应商信用记录的系统截图为准。凡被列入失信被执行人、税收违法黑名单、政府采购严重违法失信行为记录名单及其他不符合《中华人民共和国政府采购法》第二十二条规定条件的供应商，应当拒绝其参与政府采购活动。
（3）单位负责人为同一人或者存在直接控股、管理关系的不同供应商，不得参加同一合同项下的采购活动。
（4）履行合同能力：具有同类项目的经验，并具备履行合同所必需的主要设备设施、专业技术人员和能力。
（5）本项目不接受联合体报名。
三、磋商文件的获取
获取时间：2026 年10月23日09时00分到2026 年10月29日16时00分
获取方式：邮箱发送有效报名资料转账购买或线下购买，售价：¥ 600元/包件（售后不退）
（1）邮箱报名需将以下清晰的材料发送至18606158310@163.com邮箱：
1）营业执照（或事业单位、社会团体法人证书）原件扫描件；
2）报名信息（准确的单位名称、纳税人登记号、联系人姓名、手机）；
3）转账凭证（收款单位：上海健生教育配置招标有限公司；开户银行：交通银行西藏南路支行；帐号：310066564018150027780，转账注明：“JSCS26100907-N128 标书费”）。
（2）线下报名地点：上海市黄浦区瞿溪路350号一楼
报名时需提交：
1）营业执照（或事业单位、社会团体法人证书）原件扫描件；
2）报名信息（准确的单位名称、纳税人登记号、联系人姓名、手机）；
3）转账凭证（收款单位：上海健生教育配置招标有限公司；开户银行：交通银行西藏南路支行；帐号：310066564018150027780，转账注明：“JSCS26100907-N128 标书费”）。
注：磋商供应商须保证所提交的文件、资料的内容真实、完整、有效、一致，如递交虚假的响应文件、资料或填写信息错误导致的与本项目有关的任何损失由供应商承担。
四、磋商响应截止时间和磋商时间
1.首次递交响应文件截止时间：2026 年 11月 3日 14:30（北京时间）。迟到或不符合规定的响应文件恕不接受。
2.磋商时间：2026年 11月 3 日 14:30（北京时间）。
五、磋商响应文件递交地点和磋商地点
1.磋商响应文件递交地点：上海市百色支路 35 号光华楼1001室。
2.磋商地点：上海市百色支路 35 号光华楼1001室。
3.磋商所需携带其他材料：
法定代表人出席需携带：（1）法定代表人证明原件；（2）法定代表人身份证明原件及复印件加盖公章；
委托代理人出席需携带：（1）投标人的法定代表人证明原件；（2）法定代表人授权委托书原件；（3）委托代理人身份证明原件及复印件加盖公章。
六、发布公告的媒介
以上信息若有变更我们会通过“上海市工商外国语学校网站 ”通知，请供应商关注。
七、联系方式
采购人：上海市工商外国语学校
地  址：上海市徐汇区百色支路35号　　　　　　
联系人：施老师
[bookmark: _GoBack]电  话：021-64763038-6207   　　　　　　

招标代理机构：上海健生教育配置招标有限公司　　　　　　　　　　　　
地   址：上海市黄浦区瞿溪路350号一楼　　　　　　　　　　　　
联系人：倪天豪
电  话：021-53087656-122　　　　　　　　　　　　
电子邮件：zhaobiao@mail.jiansheng.com
